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Buku Aneka Proyek Mikrokontroler ini sangat tepat dibaca oleh pembaca yang bergelut di
bidang Elektronika Cerdas. Buku ini memberikan gambaran lengkap konsep sistem
mikrokontroler, robot dan implementasinya, layak dimiliki karena selain menggunakan
mikrokontroler dan teknologi sensor terkini, dibahas pula berbagai proyek menarik, antara lain:
+ Pembuatan sistem minimum mikrokontroler dan robotika

+ Display dot matrik berbasis AVR

+ Robot Tank dan Line Follower

+ Kendalialat berbasis Web/GSM'SMS

» Akuisisi data melalui Port PC| dengan card Advantech

«  Sistem minimum Arduino dan Robot Vision

+ Penggunaan sensor terkini untuk Riset/Tugas Akhir

Widodo Budiharto adalah praktisi dan akademisi T di BINUS University, Jakarta. Beliau
Juga trainer nasional dan konsultan senior untuk Robotika dan Embedded System di
Indonesia serta memiliki situs e-commerce www.loko-elekironika.com dan robotika-
vision.com. Berbagai pengalaman skala intemasional dalam riset dan studio robotika telah
dilaluinya, antara lain di institusi riset Perancis, Meksiko dan Jepang. Beliau akan terus
mendedikasikan diri membangun bangsa melalui buku-bukunya dengan misi
Mengembangkan IT Unggulan untuk Kemandirian dan Kejayaan Bangsa, dapat dihubungi
di widodo@widodo.com

www.grahailmu.co.id
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